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PADI AWARE

V rdmci semestraini prace jsem se rozhodla navrhnout dron, ktery bude slouZzit neziskové
organizaci PADI AWARE. Tato nadace je zamérend na podporu a ochranu zivotniho prostredi
pod hladinou mofia oceand.

.Dive Against Debris" je konkrétni program PADI AWARE, ktery vyzyva potdpéce, aby se zapojili
do odstrariovani odpadu a zachranovani podvodniho prostredi. Potdpéci se mohou dobro-
volné pripojit k tym{m, které provadéji potdpécské vypravy za Ucelem sbirdni odpadkd pod
hladinou. Cilem je nejen odstranit odpadky, ale také dokumentovat a hlésit druhy odpadd,
které byly nalezeny, aby se mohla podniknout dalSi opatfeni pro ochranu zZivotniho prostredi.

Timto zplsobem se PADI AWARE snazi zvysit povédomi o problému odpadu v ocednech a

povzbudit komunitu potdpécd k aktivnimu Usili na ochranu morského prostredi.



Dron pro vyzkumni ¢innost

Jelikoz se organizace zabyvéa predevsim o sbér dat a informaci v podvodnim prostredi, roz-
hodla jsem se dron navrhnout pro vyzkumni ¢innost. Organizace sbird data a dokumentuje
znedisténi vodniho prostfedi. Tyto informace jsou pak dale vefejné dostupnd, jelikoz mimo
jiné cili na zvySeni povédomi o tomto problému.

Podvodni dron by mapoval morské dno a identifikoval oblasti s vysokou koncentraci mik-
roplastd, coz by umoznovalo cilenéjsi sbér odpadkl. VSechna nejvice znedisténa mista by
mohla byt pfehledné zmapovdna stejné tak jako ma nyni organizace zmapované jiz pro-
béhlé vylovy. Skupiny potapécl by pak cilili na mista s nejvyssi koncentraci a vylov by pak byl
efektivnéjsi.

Béhem svého navrhovanijsem k dronu chtéla navrhnout pomUcku, kterd by potapécdm po-
mohla se sbérem a také dokumentovala cely pribéh ponoru. Pfemyslela jsem tedy o im-
plementovani sité na odpad, kterd by byla z dronu odnimatelnd. V pripadé vyuziti dronu k
ponoru by se sit dala jednoduse na dron uchytit.
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Skici - koncept dronu
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Vyuziti dronu

1. Vyzkumni ¢innosti - dron by byl pro pfesnost dat propojen kabelem, coz by
umoznovalo dalkové ovladani dronu ¢lovékem.

2. Pfi ponorech - jelikozZ se ¢asto jedna i o hloubkové ponory, dron by potapé&cim
pomahal s vytdhdvanim siti na hladinu. Dron se narozdil od ¢lovéka nemusi v
pribéhu vynoru zastavovat, proto by prace byla efektivnéjsi. Na dron by se dala
také upnout jiz zminéna sit, do které by hlavni potapéc pfipadné nékolik dalsich
mohli pfimo vhazovat odpadky. Dron by zde byl fizen hlavnim potapécem a mél
by funkce jako jsou napfiklad follow me a stop.
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Vyroba prototypu
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Dron se mUze pohybovat vSemi sméry a
to za pomoci ¢tyf motorQ. Dva jsou ukry-
té unvitr a dva najdeme po boku.




Na predni poSe se nachazi prvky jako jsou
svétla a kamera. Cela tato ¢ast je opatre-
na ochrannym sklem.

Svétla




Sit

Skladda ze dvou Casti - kovové konstrukce a sité. Sit je ke konstrukci uchycena pomoci suchého zipu. Na konci sité se na-
chéazi ocko pro pfipevnéni dalsich siti ostatnich potapé&cl. Konstrukce je stohovatelna.



Soucasti dronu je plastovy rantl. ktery slouzi k
upevnéni sité. Sit se upevnuje zasunutim kulatin do
otvord a naslednym pootocenim. Nechtény vykrut a
vypadnuti sité pak jesté jisti pojiska.




Poklice

Aby odpad ze sité nevyplouval, ovor

by byl jistén gumovou poklici, kterou
mzeme najit napfiklad na popelni-

cich. Poklice by se bud vklddala mezi
dvé hlavni ¢asti dronu, nebo by byla

nandavatelnd na vnitfni prstenec.
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